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Мониторинг квантово-
запутанных макрообъектов
Сергей Кернбах

Аннотация—В работе рассматривается модифи-
кация системы передачи сигнала на большие рассто-
яния для мониторинга квантово-запутанных макро-
объектов. Вводится понятие ’индекс активности’ как
характеристика удаленных макрообъектов и диску-
тируется его смысл для различных биологических,
физических и информационных объектов. Анали-
зируются вероятностные характеристики нелокаль-
ных измерений, методы увеличения их воспроиз-
водимости и достоверности, а также различные
конфигурации измерительной системы. Приводятся
результаты калибровочных и контрольных экспери-
ментов с географическими, физическими, биологи-
ческими и информационными объектами, в частно-
сти, рассматриваются примеры измерений челове-
ка, их технические и этические аспекты. Система
дистантного мониторинга может применяться как в
составе комплекса, проводящего взаимодействия с
биологическими объектами, так и для самостоятель-
ного использования в качестве диагностического
оборудования.

I. Введение

Эффекту нелокальной связи посвящено множество
работ [1], [2], [3], [4], [5] как предполагается, основой
этого эффекта является запутанность1 в макроскопи-
ческих системах [6], [7], [8], [9], [10]. Этот эффект
можно рассматривать с нескольких точек зрения: 1)
как возможность передавать сигналы между удален-
ными макро-системами; 2) для оказания нелокального
воздействия на некий объект; 3) в целях мониторинга
удаленных объектов. Большинство технических работ
посвящены 1) и 2), в теме мониторинга стоит отметить
радионические работы Драун и супругов Иеронимус
[11], из работ советского периода – коллективов Охат-
рина [12] и Акимова [13], американские работы Яна
и Дюнн [14], и коллективов вовлеченных в програм-
му RNG2 приборов [15], [16], [17], из последних 20
лет – работы Шкатова [18], Кравченко [19], Савельева
[20], фирмы InfoScan, из Европейских работ – Шмике
[21], Гловацки и фирмы GeoScan Systems [22]. Здесь
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1Имеется в виду квантовая запутанность, однако публика-
ции по этой теме в контексте макро-систем опускают слово
’квантовая’.

2RNG – Random Number Generators, генераторы случай-
ных чисел, программа исследований основанная лабораторией
Princeton Engineering Anomalies Research Lab в Университете
Принстона под руководством Рождера Нельсона.

не рассматриваются чисто операторные эффекты, как
например ESP [23], техники Инго Свана [24] и др.

Суть эффекта заключается в том, что при макро-
квантовом запутывании двух систем возникают слабые
корреляции их динамики, причем в динамике первой
системы видны воздействия на вторую систему и наобо-
рот, в динамике второй системы прослеживаются воз-
действия на первую систему. Например, в работе [25]
проводились удаленные воздействия на растение, при
этом регистрировалась динамика как самого растения,
так и передающей (воздействующей) системы и на-
блюдались корреляции типа ’передатчик→приемник’ и
’приемник→передатчик’.

Существуют различные варианты этой схемы, на-
пример с наложением ’матриц’, ’резонансных’ филь-
тров, ’нелокальных’ меток, использованием спутни-
ковых изображений и фотографий местности, лазер-
ных зондов и т.д. [26]. Воспроизводимость и досто-
верность этих методов не высокая и зачастую за-
висит от способностей оператора. Поэтому область
их применений находится в предварительном анали-
зе информации и сужении изначального круга поис-
ка – там, где это имеет существенное экономическое
или временное значение, или же нет иных источни-
ков информации об объекте. Например, сужение об-
ласти поиска залежей полезных ископаемых, предва-
рительное маркирование в поисковых операциях, огра-
ничение территории (гео-)патогенных зон, дистант-
ный мониторинг состояния биологических организмов
и т.д. Известны случаи применения этих методов в
антитеррористических, военных и разведывательных
операциях [27], [28], [29], [30], [31], [32], однако они
также имеют характер редких исключений. Реакция
академической комьюнити достаточно поляризована,
хотя в области квантовых исследований подобная воз-
можность вполне допускается: ’Quantum entanglement
allows engineered quantum systems to exceed classical
information processing bounds’ [7], особенно это касается
биологических систем, нейронов, нервной системы и
головного мозга (и ’нелокальных функций’ сознания)
[33], [34], [35].

Предложенный метод удаленного мониторинга осно-
ван на электрохимической импедансной спектроскопии
(ЭИС) с оптическим возбуждением и является комби-
нацией двух систем, опубликованных в [36] и [25]. Суть
метода заключается в создании запутанной системы
из удаленного объекта и измерительного контейнера с



С.Кернбах. Мониторинг квантово-запутанных макрообъектов 29

Рис. 1. Пять измерительных ЭИС систем MU3.4, работающих параллельно.

жидкостью. Новым элементом является введение опти-
ческого возбуждения на двух длинах волн 470/940нм
в измерительную систему. Эксперименты со светодио-
дами демонстрировали свойство передачи воздействия
между двумя запутанными макросистемами [4], [37],
поэтому предполагается, что в присутствии оптическо-
го возбуждения на контейнер с водой будет оказывать
воздействие также и удаленный объект. На необходи-
мость ЭМ излучения для запутывания макрообъектов
обращали внимание и другие авторы [7], [8], [9].

Измеряя возбуждение электрохимической динамики
водной системы [38], возможно выразить это воздей-
ствие в цифрах. Чем более ’активен’ удаленный объ-
ект, тем более интенсивным будет ЭИС отклонение
от невозбужденного состояния. Для численной оцен-
ки используется статистический метод характериза-
ции электрохимического шума [39], который хорошо
зарекомендовал себя в других ЭИС приложениях.

Таким образом, этот метод позволяет оценивать сте-
пень ’активности’ удаленного объекта – его способ-
ность оказывать воздействие на другие объекты. По
наблюдениям, этим свойством характеризуются био-
логические организмы, генераторы, эффекты форм,
определенные процессы. Интересной областью иссле-
дований является ’активность’ информационных (сим-
вольных) объектов, что возвращает нас к дискуссии в
работе [40] о возможном независимом характере сим-
вольных структур. ’Активность’ может стимулировать
или угнетать динамику соответствующего канала. Эти
изменения можно выразить в терминологии энтро-
пии/негэнтропии и связать с состоянием удаленного
объекта. Этот момент особенно интересен при работе
с патогенными объектами/зонами, позволяя опреде-

лить их возможные параметры без непосредственно-
го контакта. Эксперименты продемонстрировали так-
же возможность селективной детекции глобальных
’информационных/космо-биологических’ событий.

При тестах с человеком3, когда добровольцы с доста-
точным уровнем чувствительности были проинформи-
рованы о начале измерений, сообщалось о различных
субъективных реакциях – головокружении, специфич-
ном ’пощипывании/жжении’ на коже, изменениях в
состоянии сознания и режиме сна. Если испытуемый не
знал о процессе измерения, он мог определить в боль-
шинстве случае факт проведения измерения, однако
возникала ошибка в определении времени измерения.
При кратковременном использовании, этот метод мо-
жет применяться для само-диагностики, например, при
приеме инфоцевтических препаратов или при психо-
ментальной тренировке (йога, медитация, различные
практики), в экспериментах наблюдалась корреляция
между текущим психо-физиологическим состоянием и
полученными данными.

Эта работа имеет следующую структуру: в разделе
II описаны установка и методология, в разделах III и
IV – эксперименты с одним прибором и с параллель-
ным измерением свойств объекта разными приборами,
выводы сделаны в разделе V.

II. Установка и методология экспериментов

Сетап выполнен на базе стандартной MU3.4 системы
с внешними электродами, которые имеют встроенную
систему оптического возбуждения 470/940нм, см. Рис.

3Добровольцы дали согласие на эксперимент, автор в первую
очередь испытал этот метод на себе.
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Рис. 2. (a) Изображение Елены Блаватской на первом канале, напечатанное на внешней стороне ключа (для сохранения
одинаковой отражающей внутренней поверхности обеих ключей); (b) Контрольное измерением с пустыми ключами – оба
канала ЭИС следуют друг за другом по форме и амплитуде; (c) Ключи с изображением объекта на внешней стороне,
поверх него надеты черные матовые цилиндры. Данный сетап позволяет убрать из рассмотрения вопрос о влиянии
отражающей поверхности ключа на результат измерения. (d) Измерение ’ключ Елены Блаватской’–’пустой ключ’, как
показано в (a), различия в динамике хорошо видны.

1, с двух-частотной модуляцией – высокочастотной до
12 МГц и низкочастотной до 1 кГц. Принимая во вни-
мание эксперименты с оптическими генераторами [36],
[37], эксперименты проводились при частотах возбуж-
дения 1МГц/5Гц, либо без модуляции, на длине волны
470 нм (синий светодиод). Электрическое возбуждение
для ЭИС измерений проводилось на частоте 450Гц.

Начальная ЭИС динамика зависит от множества
факторов – состояние поверхности электродов, уро-
вень поглощения газов водой (в первую очередь CO2

из атмосферы), разница в температуре проб (воды),
разница в освещенности. Для унификации этих фак-
торов, электроды перед экспериментами отмачивались
в воде на протяжении 10-15 минут, для выравнива-
ния температурной динамики давалось время перед
началом замеров, использовалась одинаковая белая бу-
мага для ключей контрольного и экспериментального
каналов, пробы опускались в пенопластовый блок во
время эксперимента, см. Рис. 1. Поскольку для элек-
тродов характерен процесс ’вымывания ионов’4, вы-
бирались электроды, которые демонстрировали наибо-

4Медленный переход ионов из металла в водную среду в
процессе измерений, что является одной из причин деградации
ЭИС динамики при длительных измерениях.

лее линейную динамику обоих каналов, в дальнейших
измерениях использовались только эти электроды.

Отражающая поверхность ключей. Уровень за-
полнения ключей краской определяет отражающую
поверхность ключа и оказывает влияние на ЭИС ди-
намику с оптическим возбуждением. Однако, как по-
казывают эксперименты, отражающая поверхность не
является определяющим фактором. Например, уровень
заполнения ключей краской для объектов ’камень’ и
’растение’ примерно одинаков, см. Рис. 6(a,b), однако
они демонстрируют значительную разницу, см. Рис.
5. Конечным вариантом сетапа является установка
ключей с изображением объекта на внешней стороне
контейнера, см. Рис. 2(a), т.е. внутренняя отражающая
поверхность обоих ключей остается белой, а контейне-
ры устанавливаются в черные матовые цилиндры, см.
Рис. 2(c).

Статистический анализ. В процессе измерения
анализировалась ЭИС динамика обоих каналов, тем-
пература обеих жидкостей и вторые статистические
моменты, см. Рис. 3. Их расчет описан в [39] и следует
алгоритмам, предложенным в [41]. Вкратце, рассчиты-
ваются вариация (второй момент), асимметрия (третий
момент) и эксцесс (четвертый момент) в движущемся
временном окне размером в 500 или 1000 значений,
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Рис. 3. (a) Контрольное измерение, пустые ключи, оптическое возбуждение на длине волны 470 нм без модуляции,
протокол A-B-C (время до возбуждения, возбуждения и после возбуждения) 5-15-10 минут, ЭИС частота 450 Гц; (b)
Статистический анализ графика (a) со столбиковыми диаграммами, из протокола A-B-C анализируется только регион
динамики С; (c) Пример различающейся ЭИС динамики двух каналов, в канале 1 находится символьный объект из Рис.
6(f); (d) Пример статистического анализа символьного объекта из (с); (e) Повторение измерения как в (b), частоты
оптического возбуждения 1МГц/5Гц; (f) Пример статистического анализа символьного объекта из (e).

постоянно поступающих из прибора. Для стабилизации
статистических отклонений при наполнении буфера ис-
пользуется опция ’split plot’, которая начинает расчеты
1 минуту после начала замера. Показания канала 1
делятся на показания канала 2 и приводятся к нулю
для одинаковой динамики обоих каналов и отобража-
ются в виде столбиковых диаграмм. Чем более отлича-
ется друг от друга динамика обоих каналов, тем вы-
ше значения столбиковых диаграмм. Статистические
моменты рассчитываются независимо для импеданса,
корреляции, фазы и температуры – таким образом
получается вектор из 12 параметров, который харак-
теризует состояние объекта (в работе используются
только первые три компонента этого вектора). Значе-

ние ’total score’ усредняет значения остальных полей.
На Рис. 3 показан статистический анализ графиков
по этой методике для тестовых измерений. Для полу-
чения численного результата статистическим методом
период измерения делился на две части, см. Рис. 4,
подробности этой процедуры и опции ’split plot’ можно
найти в [39]. Подобный временно-дифференциальный
подход позволяет убрать вариацию тренда обоих кана-
лов и сфокусироваться только на разнице в динами-
ке каналов. Обозначая значение контрольного замера
как σ, результат экспериментального замера считается
существенным при >3σ.

Протокол. Эксперименты по нелокальной передаче
сигнала демонстрировали наибольшую эффективность
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при использовании 25-30 минутного ’окна’ передачи-
приема. При этом, сигнал детектировался как в ’окне’,
так и непосредственно после ’окна’, т.е. реакция прием-
ника возникала в случае включения или же выключе-
ния нелокального передатчика. Система мониторинга
следует той же самой методологии. Длительность воз-
буждения составляет 25 минут. ЭИС динамика запи-
сывалась 5 минут до начала возбуждения и 10 минут
после, т.е. протокол измерений 5-25-10 и составляет 40
минут. Для сравнения, некоторые измерения выполня-
лись по укороченной версии 5-15-10 и по протоколу 0-
30-0. Для реализации автоматического протокола был
разработан DA скрипт, который был включен в дистри-
бутив MU системы. Каждый эксперимент начинался с
контрольного замера с двумя пустыми ключами, кото-
рый повторялся до тех пор пока не демонстрировался
’нулевой уровень’ динамики (как правило, один замер),
после чего заменялся ключ в одном канале и проводил-
ся экспериментальный замер. В каждом новом замере
использовалась только свеженалитая вода.

Влияние температуры на измерения. Контроль-
ные измерения демонстрируют зависимость от темпе-
ратуры, однако для вариаций 0.05С–0.1C, см. Рис.4,
вклад температурной динамики в общий результат
пренебрежимо мал.

Эффекты, влияющие на воспроизводимость и
достоверность. Во время экспериментов отмечались
два эффекта, которые также происходили с системами
нелокальной связи и хорошо описаны в литературе.
Во-первых, измерительная система в некоторые мо-
менты времени не работала с удаленными объектами.
Например, в комбинации 3х измерительных приборов
для нелокальной связи [37] один прибор был блоки-
рован в большинстве случаев и прием осуществлял-
ся двумя другими приемниками. В тестах с удален-
ным мониторингом отмечалась ’инверсия’, когда по-
казания прибора было необходимо рассчитывать как
1/x. Этот эффект характеризует параметр ’воспроиз-
водимость’, который может быть улучшен посредством
использования нескольких измерителей, работающих
параллельно, см. раздел IV.

Во-вторых, в сериях повторяющихся измерений одно-
го и того же объекта происходило постепенное умень-
шение показаний до некоторого минимального уровня.
Параметр ’достоверность’ характеризует этот эффект
и для большинства измерений составляет 3-5 последо-
вательных измерений, где данные все еще являются
’достоверными’ при допуске некой вариации сигнала.
Для борьбы с этим эффектом тестировались несколько
методов – использование только новых ключей (ключ
каждого нового измерения изготавливается заново),
изменения сетапа (смена контейнеров при замерах) и
т.д.

III. Эксперименты с различными объектами

Контрольные и калибровочные измерения. В
контрольных экспериментах использовались две белые
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Рис. 4. Пример контрольных измерений с пустыми ’клю-
чами’, протокол 0-30-0, серые зоны показывают полови-
ну области измерений (опция ’split plot’) для временно-
дифференциальных статистических вычислений. (a) ЭИС
динамика обоих каналов; (b) Температура обоих каналов с
жидкостями; (c) вторые статистические моменты.

полоски бумаги (пустые ’ключи’), которые устанавли-
вались на контейнеры. Пример ЭИС динамики этих
измерений показан на Рис. 4, некоторые повторные
измерения сведены в Таблицу I. Калибровочные экс-
перименты проводились с объектами разной природы
(камень и растение), см. Рис. 6, результаты этих изме-
рений показаны на Рис. 5 – мы наблюдаем почти тыся-
чекратную разницу в ЭИС динамике между объектами
’камень’ и ’растение’.

Выборочные тестовые измерения. Выбор изоб-
ражений для тестовых экспериментов проводился слу-
чайным образом и включал в себя объекты разных ка-
тегорий – различные геометрические фигуры и симво-
лы, растения (в том числе растения, на которые подава-
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„Empty“-„Empty“ keys, CYBRES EIS, Device ID:346019, Accumulated 2nd stat. moments (at 449Hz, time diff. mode)
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Рис. 5. Пример калибровочных измерений с объектами
на Рис.6, протокол 0-60-0. (a) Контрольное измерений с
пустыми ключами; (b) Калибровочное измерений с ключа-
ми ’камень’-’камень’; (c,d) Два повторных калибровочных
измерения с ключами ’растение’-’камень’ на одном и том же
приборе.

(a) (b)

(c) (d)

(e) (f)

Рис. 6. Примеры различных объектов (ключей) для мони-
торинга. Калибровочные объекты – (a) Камень; (b) Расте-
ние. (c,d) Геометрические фигуры, (e) Фотография Елены
Блаватской, из en.wikipedia.org/wiki/Helena_Blavatsky, (f)
’глаз Гора’, Древнеегипетский символ.

лось периодическое светодиодное освещение), истори-
ческие фотографии различных персон, инфоцевтики и
само-диагностику, фотографии геопатогенных зон, см.
Рис. 6. Тестировались протоколы 0-30-0, 5-25-15, 0-20-
10 и 5-15-10, с одним и двумя одновременно работающи-
ми приборами. Для само-диагностики использовались
личные фотографии участников, полученные от них.

Таблица I
Контрольные (единичные) измерения одним

прибором с пустыми ключами.

N Импе-
данс

Коррел-
ляция.

Фаза total
score

прото-
кол

моду-
ляция

1 5.49 13.86 0.02 6.46 5-15-10 нет
2 30.90 3.72 1.34 10.99 0-30-0 да
3 -3.98 13.77 0.13 5.96 0-30-0 да
4 10.12 14.32 9.63 11.35 0-30-0 да
5 11.46 10.74 9.80 10.67 0-30-0 да
6 14.31 14.85 7.29 12.15 0-20-10 нет
7 -10.28 -10.20 11.72 10.73 0-25-5 нет
8 -13.62 -14.99 4.76 11.12 0-25-5 нет
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Проводилось до трех повторных измерений одного и
того же объекта – как с одним и тем же ключом, так и
со свежими ключами (изготовленные из одного и того
же цифрового изображения). Часть измерений исполь-
зовала модуляцию оптического возбуждения, часть –
нет. Система также использовалась для самодиагно-
стики добровольцев. В трех первых попытках им сооб-
щалось о начале измерений, в трех дальнейших – нет.
Записывались субъективные ощущения и наблюдения
собственного психофизического состояния во время и
после диагностики, а в последующих трех попытках
испытуемые должны были определить время измере-
ния. Эксперименты прекращались, если сообщалось о
существенных психо-физических отклонениях. Некото-
рые результаты этих выборочных измерений собраны в
Таблице IV.

Таблица II
Выборочные (единичные) результаты измерений
различных объектов одним прибором, значения σ
являются округленными, ’П1’ – данные одного из

добровольцев.

Рис. Импе-
данс

Коррел-
ляция.

Фаза total
score

σ прото-
кол

моду-
ляция

6(c) -21.85 -27.23 5.56 20.30 2 0-30-0 да
6(c) 40.71 42.04 11.81 29.43 2 0-25-5 нет
6(e) 20.70 94.91 -43.16 52.92 4 0-30-0 да
6(e) -43.68 -51.03 0.87 31.86 3 0-30-0 да
6(e) -61.80 -61.23 2.88 41.97 4 0-20-10 нет
6(f) 136.61 324.74 1.60 154.32 12 0-30-0 да
6(f) 226.85 144.61 4.66 125.34 10 0-15-10 нет
6(f) 332.60 341.42 4.15 226.05 18 0-25-10 да
П1 219.56 239.62 18.18 159.12 11 0-30-0 да
П1 123.61 160.68 -6.34 96.88 9 0-30-0 да
П1 -59.74 -124.79 -96.73 93.75 9 0-30-0 да

Измерения ’фоновых колебаний’. Длительные
измерения, более 5-7 последовательных замеров, имеют
эффект измерения фоновых колебаний, которые на-
кладываются на измерительный процесс и зашумляют
’полезный сигнал’ от объекта. Однако, если не ставить
задачу непрерывного мониторинга, при длительных
измерениях возможно проводить приборные анализ
’фоновых колебаний’, см. Рис. 7, которым обычно при-
писывается смысл колебаний ’глобального информаци-
онного поля’, ’глобального поля сознания’, ’ноосферы’,
’потока внешнего Ци’ и т.д. Основополагающими в этом
направлении считаются американские работы Нельсо-
на, Радина и Яна [17], [42], из отечественных работ –
Козырева [43], группы ак. Лаврентьева и Казначеева
(в рамках школы Русского Космизма), Дульнева [44],
Шноля [45], и Шкатова [18], из китайских работ –
направления ’внешнего Ци’ (external Qi), например Xin
Yan и Hui Lin [46], Zheng Qian [47] и Xuesen Qian [48].
Между американскими, советскими/российскими и ки-
тайскими работами существует определенная разница –
исходные отечественные работы концентрировались на
измерении космо-биологических факторов, глобально
воздействующих на ноосферу (см. также работы Клас-
сена и Пиккарди [49]); американские авторы фокусиро-

 Backgroubnd measurements, CYBRES EIS, Device ID:346111, „Total score“ from accumulated 2nd stat. moments (at 449Hz)
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Рис. 7. Пример утреннего воздействия неизвестной при-
роды (как предполагается глобального характера) в одном
из восьми измерительных приборов, работающих парал-
лельно. Протокол 0-25-5 с оптическим возбуждением без
модуляции, включается автоматически каждый час (30 ми-
нут измерение, 30 минут пауза), пустые ключи. Показан
(a) интервал 12 часов в оценке ’Total score’ и (b-c) два
примера перед утренним скачком и после него. Практиче-
ски все приборы в измерительном комплексе показывают
сходное поведение в диапазоне 5:00–7:00 утра каждый день,
с учетом вариации базового уровня сигнала с разными
электродами.

вались на глобальных событиях, генерируемых самой
ноосферой; китайские авторы рассматривали в основ-
ном закономерности ’потока внешнего Ци’ и возмож-
ности его практического использования. ЭИС приборы
могут использоваться во всех трех направлениях, од-
нако требуют разной методологии: глобальные космо-
биологические события могут измеряться одноканаль-
ным методом, для детекции глобальных ноосферных
событий необходим фильтр (например разные ключи
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в обеих каналах для ’селективной выборки фона’), де-
текция ’внешнего Ци’ может происходить по принципу
детекции ’биополя’ и действия приборных генераторов
[50]. Пример подобного измерения показан на Рис. 7,
где отображается утреннее воздействие неизвестной
природы (имеющее 24 часовой ритм).

IV. Параллельные измерения 8 устройствами

Дифференциальный метод измерения в ЭИС при-
борах позволяет использовать два ключа – в одном
канале содержится ключ объекта, второй ключ пустой.
При этом производится двойное дифференциальное
сравнение ’пустой–пустой’, ’пустой–объект’, что поз-
воляет выявить аномалии ЭИС динамики, вносимые
удаленным объектом. Рабочая гипотеза заключается
в том, что отклик должен быть положительным (в
цифровой терминологии ’1’), если объект в какой-то
мере ’активен’.

Однако второй ключ может содержать некий ’при-
знак свойства’ (feature key), при этом будет произво-
диться сравнение ’свойство–объект’ и отклик может
быть как ’1’, так и ’0’. Физический смысл этого срав-
нения заключается, например, в том, содержит ли уда-
ленный ’объект’ некое ’свойство’. Подобные признаки
свойств могут формироваться в ’векторы запросов’,
которые после измерения генерируют ’векторы отве-
тов’ – σi, причем отклики могут быть обработаны в
цифровой форме (как ’1’/’0’), или же в аналоговой
форме в виде значений σi, как это описывалось выше,
см. Рис. 8(a). Существует разница между установлени-
ем разных ключей в один канал (друг поверх друга),
или же в разные каналы – ключи в одном канале
более интенсивно взаимодействуют между собой, хотя
некоторое взаимодействие между ключами нельзя ис-
ключить и в случае их установки в разных каналах. В
дальнейшем используется сокращение – байт ’свойств’
и байт ’объектов’, которые подразумевают 8 ключей
’признаков свойства’ и 8 ключей объекта в каждом из
8 ЭИС приборов.

Анализ взаимодействий при параллельных из-
мерениях. На Рис. 9 показаны 7 последовательных из-
мерений на одном и том же приборе (ЭИС1, бит 1) двух
пустых ключей и ’пустой ключ’–’ символ из Рис. 6(f)’,
которые проводились два дня примерно в одинаковое
время. Сравнивая первые замеры можно обнаружить
отношение контроля к эксперименту порядка 10σ (6.5%
к 70.4% в абсолютном значении), что повторяет данные
из Таблицы и подтверждает методику ’1 контроль’–’1
эксперимент’ из предыдущего раздела.

Дифференциальная динамика контрольных замеров
на Рис. 9(a) постепенно увеличивает свою амплитуду
(см. шкалу и статистические данные), что отражает
процесс деградации электрохимической динамики за
счет ионизации жидкости. Если обозначить усреднен-
ное значение первых трех замеров как e3 и как e6 –
первых шести замеров, то

e3 < e6 (1)
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Рис. 8. (a) Графическая иллюстрация использования ЭИС
приборов с векторами запросов и откликов. Полученные
σi могут быть интерпретированы как в аналоговой, так и
в цифровой форме; (b) Пример ’вектора запроса’ (байта
’свойств’), иероглифические символы из списка Гардинера
[51]: А1 (мужчина), B1 (женщина), А40 (Бог), D28 (Ка,
дух), G29 (Ба, душа), O6 (храм), S42 (Секхем – сила,
власть), N5 (солнце или Ра), номер символа соответствует
номеру ЭИС прибора, в котором он был установлен.
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Рис. 9. Дифференциальная динамика каналов прибора
ЭИС1 с протоколом 0-20-5, серая полоса – оптическое воз-
буждение, показаны 7 последовательных измерений, цифры
снизу графиков – статистические значения вариации импе-
данса. (a) Контрольный эксперимент с пустыми ключами;
(b) Эксперимент с символом из Рис. 6(f) в канале 1.
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будет наблюдаться среди всех 8 приборов, как показано
на Рис. 10. При этом имеет значение первое измерение,
которое как правило содержит аномальные значения,
значительно отличающиеся от последующих значений.
Смысл первых значений пока сложно оценить, неко-
торые авторы относят их к наиболее ’истинным’ зна-
чениям, которые в дальнейшем деградируют, с другой
стороны они могут отражать лишь особенности ионной
динамики при первом измерении. На Рис. 10(a,b), по-
казаны показаны два варианта – с учетом первого зна-
чения и без него – величины e3 и e6 отличаются почти в
два раза, т.е. первые значения имеют аномально малую
амплитуду среди всех 8 приборов, что характерно для
измерений с пустыми ключами.
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Рис. 10. Отношение усредненных 3х и 6ти первых значений
во всех 8 приборах в одном контрольном замере, байты
свойств и объекта – пустые ключи. (a) Усредненные зна-
чения с учетом первого замера; (b) Усредненные значения
без учета первого замера (усреднение начинается со второго
замера, первый замер игнорируется).

ЭИС3 и ЭИС7 на Рис. 10 следуют (1) в одной из вари-
аций, в то время как ЭИС2 и ЭИС8 имеют ’инверсную’
динамику. Причина появления ’инверсной’ динамики
пока неясна. Было отмечено, что электроды, исполь-
зованные ранее в экспериментах, например, где ключи
объекта всегда вставлялись в канал 1, демонстрируют
в этом канале значительную нелинейность. В актив-
ной системе мониторинга множественные измерители
могут взаимодействовать друг с другом через общий
измеряемый объект – вероятно, что ’инверсные’ каналы
– это проявление этого свойства. В любом случае,
’инверсная’ динамика представляет определенную про-

блему при интерпретации экспериментальных резуль-
татов. На данном этапе она рассматривается как слу-
чайная помеха и требует введения помехоустойчивого
кодирования для векторов свойств.

При анализе дифференциальной динамики экспе-
риментальных замеров на Рис. 9(b) мы не отмечаем
подобного увеличения амплитуды. На Рис. 11 показано
отношение e3 и e6 в эксперименте с байтом объекта –
символом из Рис. 6(f) в каналах 1. Здесь мы видим в
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Рис. 11. Отношение усредненных 3х и 6ти первых значений
во всех 8 приборах в эксперименте, где 8 бит объекта
содержат символ из Рис. 6(f) в канале 1, байт свойств –
пустые ключи.

большинстве случаев

e3 > e6. (2)

Гипотеза, которая рассматривается на данный момент
– в процессе активного измерения нелокальные ключи
взаимодействуют с пробами, что проявляется как раз-
личные динамики e3/e6 > 1 и e3/e6 < 1. Здесь видны
определенные параллели с анализом высокоразбавлен-
ных водных растворов и образованием наноассоциа-
тов (теория развиваемая Воейковым и Коноваловым
[52]), где также проявляются сходные аномалии ионной
динамики [53]. В этой работе анализ результатов па-
раллельных измерений строится на аномальности пер-
вых значений эксперимента e1 и контроля c1, а также
аномалиях тренда ионной динамики e6/e3 или e6/e1,
e3/e1, в целом производится дальнейший поиск более
универсальных критериев. Следующие три примера
демонстрируют этот подход.

Параллельные измерения с гомогенным бай-
том свойств. Пример измерения восемью параллельно
работающими приборами с одним и тем же ключом
ГПЗ (ГПЗ – геопатогенная зона, обнаруженной 25.05.18
А.Русановым в Штутгарте, на рисунке видны контей-
неры с водой для локального ЭИС анализа, проведен-
ного в тот момент) показан на Рис.12, байт свойств
– пустые ключи. Протокол 0-25-5 с оптическим воз-
буждением без модуляции включался автоматически
каждый час (30 минут измерение, 30 минут пауза).
Проводились порядка 10 контрольных, а затем экспе-
риментальных замеров 8 приборами, т.е. 160 независи-
мых экспериментов с 2.88 · 105 точек. Электроды не
отбирались и находились на разной стадии ’обкатки’.
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Сравнивались первый полученный результат, усредне-
ние трех, пяти и десяти первых результатов. Значения
контрольных измерений c1, c3, c5, c10 обозначались как
единица, экспериментальные результаты выражались
как отношение к соответствующему контролю – e1/c1,
e3/c3, e5/c5,... т.е. результат выражался как σ контроля.

При принятии гипотезы об активности ГПЗ, наибо-
лее яркий результат получался при e1/c1 (т.е. первый
результат) и в большинстве случаев сохранялся при
e3/c3. Усреднение пяти первых измерений e5/c5 ведет
отчасти к потере результата с σ < 1 (e10/c10 далее
не анализировались). Поскольку использовались элек-
троды без предварительного отбора, результат может
быть значительно улучшен при отборе ЭИС1, ЭИС6,
ЭИС7 и ЭИС8 и e3/c3 для статистически существенной
детекции ГПЗ с σ > 3.

Любопытными являются наблюдения, показанные на
Рис.12(c,d). Здесь первое измерение принимается за 1,
и усреднение трех и пяти делится на первое измерение,
т.е. для контроля c3/c1, c5/c1 и для эксперимента e3/e1,
e5/e1. Между ними видна качественная разница, для
контрольных значений

1 < c3/c1 < c5/c1, (3)

см. Рис.12(c), в то время как для эксперимента с ГПЗ

1 > e3/e1 > e5/e1, (4)

см. Рис.12(d). Как указывалось выше, в процессе ак-
тивного измерения нелокальные ключи взаимодейству-
ют с пробами, что видно как деградация σ в экспери-
менте с ГПЗ. Условие (4) выполняется всеми прибора-
ми, т.е. процесс измерения может быть построен как
на сравнении с контролем, Рис.12(b), так и на анализе
динамики экспериментальных замеров, Рис.12(c,d) –
и в том и в другом случае ГПЗ детектируется как
’активный’ объект.

Параллельные измерения с гетерогенным бай-
том свойств. Для демонстрации этой техники был
выбран ’информационный’ объект – Древнеегипет-
ский символ ’глаз Гора’, см. Рис. 6(f), который уже
несколько тысячелетий выступает как защитный аму-
лет/талисман. Мотивацией для этого выбора была ак-
тивность некоторых символьных объектов в одиночных
тестах, а также историческая дискуссия в [40]. Ключ
объекта был укреплен в канале 1 всех 8 приборов, байт
свойств – символы на Рис. 8(b) – во втором канале.
Эти символы выполняют попарное кодирование для
повышения помехозащищенности: символы 1 и 2 –
означают человека, 3,4 – тонкополевую сущность, 5,6
– душа/вера, 7,8 – сила. Были проведены по три кон-
трольных и экспериментальных замера, результаты,
обработанные по вышеуказанной методике, показаны
на Рис. 13. Как и на Рис.12, мы наблюдаем здесь
выполнение (3) для контрольных и (4) для экспери-
ментальных замеров. Для интерпретации результата
можно оттолкнуться от методики расчета σ на Рис.
13(a), что дает следующие значения:
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Рис. 12. (a) Фотография ГПЗ как нелокальный ключ;
(b) Измерение ГПЗ восемью параллельно работающими
приборами; (с,d) Соотношения результатов в контрольных
и экспериментальных замерах, см. описание в тексте.
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Рис. 13. Измерение объекта – символа ’глаз Гора’, см. Рис.
6(f), восемью параллельно работающими ЭИС приборами
с байтом свойств из Рис. 8(b), см. описание в тексте. (a)
Расчет σ как e1/c1 и e3/c3; (b,c) Соотношения c3/c1 и
e3/e1 в 3х независимых контрольных и экспериментальных
замерах, следовавших друг за другом. Следует отметить
явную аномалию по признаку А40 (Бог).

( )
(0 1 0 1 1 1 1 1) (5)
(0.1 16.5 0.08 4.6 16.1 5.3 4.2 6.5)

Другая возможность – это использовать динамику
e3/e1, см. Рис. 13(с), которая отражает взаимодей-
ствие объекта, признака свойства и проб, что дает в
результате( )

(1 0 1 1 0 0 0 0) (6)
(2.7 0.5 28.6 1.4 0.3 0.7 0.5 0.3)

Интересно, что цифровые индексы в байтах (5) и (6)
являются в некоторой мере инверсными значениями
друг друга. С точки зрения историко-мифологического
контекста, выражение (6) имеет больше смысла – ’глаз
Гора’ является атрибутом мужского бога Гора, который
имеет несколько ’Ка’ (’Ка’ в Древнем Египте имеет
общее значение ’тонкополевой’, см. приложение к [40]).
Явную аномалию в ЭИС3 с признаком А40 ’Бог’ слож-
но объяснить – в эксперименте на Рис. 12 аномалии
ЭИС3 отмечены не были, между этими экспериментами
прошел всего лишь один день.

Для проверки этого измерения, весь эксперимент
был повторен за следующий день, причем в качестве
контрольных замеров выступали 17 ночных (релакса-
ционных) замеров, и были повторены 6 эксперимен-
тальных замеров с тем же самым ключом объекта и
набором ’признаков свойств’. Поскольку релаксацион-
ные замеры были проведены непосредственно после
предыдущего эксперимента, первые значения не рас-
сматривались, анализ проводился со второго замера,
т.е. c2/c2, c4/c2, c6/c2, c11/c2 и c17/c2, см. Рис. 14(a).
Длительные измерения включают фоновые колебания,
что видно по c11/c2 и c17/c2, иными словами, не имеет
смысла проводить больше 5-6 измерений, следующих
друг за другом. Практически все c2/c2, c4/c2, c6/c2
удовлетворяют (3), т.е. в контрольных замерах каждое
последующее значение является больше предыдущего.

Поведение экспериментальных e1/e1, e3/e1, e6/e1, а
также сдвинутые (без учета первого значения, как и в
контрольных замерах) e2/e2, e4/e2 и e6/e2 в 6 независи-
мых экспериментальных замерах, следовавших друг за
другом, показаны на Рис. 14(b,c). Здесь вновь наблю-
дается выполнение условия (4), т.е. в эксперименталь-
ных замерах каждое последующее значение является
меньше предыдущего. Значения e2/e2, e4/e2 и e6/e2
на Рис. 14(c) достаточно похожи на значения c3/c1 и
e3/e1 на Рис. 13(с) из предыдущего эксперимента и
также демонстрируют явную аномалию по признаку
А40 (Бог). Численные значения показаны ниже( )

(0 0 1 1 0 0 1 0) (7)
(0.4 0.5 37.6 2.2 0.4 1.0 6.0 0.3)

и немного отличаются от (6), что демонстрирует веро-
ятностный характер этого метода. В обоих этих экспе-
риментах использовались 33× 8 независимых замера c
4.75 · 105 точек. С точки зрения помехозащищенности,
символы А40-D28 были активированы в обоих случаях,
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Рис. 14. Повторное, 24 часа спустя, измерение объекта –
символа ’глаз Гора’, см. Рис. 6(f), восемью параллельно
работающими ЭИС приборами с тем же самым набором
’признаков свойства’ из Рис. 8(b), см. описание в тексте.
(a) Соотношение σ как c2/c2, c6/c2, c11/c2 и c17/c2 в
17 независимых контрольных замерах; (b,c) Соотношения
e1/e1, e3/e1, e6/e1, а также сдвинутые (как и в контрольных
замерах) e2/e2, e4/e2 и e6/e2 в 6 независимых эксперимен-
тальных замерах, следовавших друг за другом. Следует
отметить повторную явную аномалию по признаку А40
(Бог).

что означает наличие свойства ’тонкополевой объект’ с
высокой вероятностью.

Методику с двумя ключами можно использовать
на манер радионических приборов, если привязать
контрольный канал не к ключу, а к самому опера-
тору. Здесь появляется определенная сложность, по-
скольку результаты нужно интерпретировать на фоне

состояния оператора, что добавляет дополнительной
невоспроизводимости результатам.

В целом, множественные измерения подтвердили
стратегию ’новая вода’→’3-5 контрольных замера для
стабилизации динамики’ и ’новая вода’→’3-5 экспери-
ментальных замера’, при этом можно рассчитывать
σ как на основе сравнения с контролем, так и на
основе динамики (3) и (4) (т.е. без учета контрольных
замеров). Принятие или непринятие первого измере-
ния, имеющего максимальные значение и вариацию, в
расчет σ находится пока под вопросом. Также имеет
смысл сопровождать ’цифровой’ байт результата его
вероятностной характеристикой на основе значений σi.

При регулярной смене воды дважды в день, особен-
ных коллективных эффектов не отмечалось (если не
считать (3) и (4) как проявление коллективных эффек-
тов) за исключением повышенного фона в большинстве
приборов. Так, если в индивидуальном случае 10%–15%
’total score’ являлось базовым уровнем, при совместной
работе 5-8 приборов это значение увеличивалось до
25%-40%.

V. Выводы

В рамках этого отчета об эксперименте были про-
ведены несколько сотен тестовых измерений (порядка
106 точек или 1010 отсчетов)5 с разнообразными объ-
ектами. Тестировались протоколы, например 0-30-0, 5-
15-10, 0-20-10 как с модуляцией оптического возбуж-
дения, так и без нее. Перед каждым экспериментом
проводился контрольный замер с пустыми ключами
для калибровки системы и определения базового уров-
ня σ. Было установлено, что на результат измерения
влияют несколько как локальных, так и нелокальных
факторов. В целом, при тщательном рассмотрении ме-
тодологии экспериментов и при тестировании контр-
гипотез (например о том, что уровень отражающей
поверхности ключа или состояние оператора влияют
на результат), нам не удалось опровергнуть гипотезу
о нелокальном характере взаимодействий в системе.
Выполнение условий (3) для контрольных и (4) для
экспериментальных замеров отражает некую не оче-
видную взаимосвязь в структуре экспериментов. Пред-
полагается, что они отражают процесс взаимодействия
удаленного объекта и проб, однако эта гипотеза требует
дополнительных исследований. Мы также отмечаем
явные параллели с ионной динамикой высокоразбав-
ленных/активированных водных растворов [52], [53],
по сути сетап на Рис. 1 является аналогом некоторых
систем ’активации’ воды.

При правильной подготовке электродов и системы,
индекс активности ’total score’ контрольных (без объек-
тов) экспериментов составляет <15-40% в зависимости
от протокола, сетапа и электродов. Рассматривая это

5ЭИС прибор выдает одну точку в секунду, которое рас-
считывается на основе порядка 104 отчетов аналого-цифрового
преобразователя, одно 30 минутное измерение одним прибором
содержит 1.8 · 103 точек или 1.44 · 104 точек с 8 приборами (без
учета данных дополнительных сенсоров).
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значение как базовую вариацию σ, тесты с известными
биологическими организмами, такими как растения,
находятся на уровне >3σ. Встречаются результаты как
>100σ, так и >1000σ. Качественная воспроизводимость
экспериментов составляет порядка 85%-90%, например
разница между ’пассивными’ и ’активными’ объектами
различается практически во всех повторных измерени-
ях. Количественные оценки имеют вариацию, особенно
при измерении биологических объектов в следующих
друг за другом повторных экспериментах. Поэтому
имеет смысл рассматривать запутанные макросисте-
мы как имеющие вероятностную природу, и которые
характеризуются двумя параметрами: воспроизводи-
мостью (по отношению к потере чувствительности) и
достоверностью (по отношению к принятию ’истинно-
го’ сигнала). В [37], [54] рассматривались методы уве-
личения воспроизводимости и анализа достоверности,
которые можно применять и к системам дистантного
мониторинга.

Учитывая неизвестные факторы, которые влияют на
результат, возникает соблазн легитимировать вероят-
ностный характер подобных измерений через ’мисти-
ческие концепции одного измерения’, например через
рассмотрение только первых значений e1 и c1. Подоб-
ные концепции развивают некоторые авторы [55] с той
аргументацией, что процесс измерения настолько изме-
няет ситуацию, что она более не повторяется. Однако
нужно понимать, что в этом случае удаленный монито-
ринг может представлять из себя ’генератор фейковых
данных’, не имеющий особенной ценности. Здесь автор
видит задачу скорее в совершенствовании приборно-
методологической базы, чем в разработке подобных
философско-мистических построений.

В качестве рабочих усовершенствований системы и
методологии, необходимо отметить следующие момен-
ты. Для снятия вопроса об отражающей поверхности,
имеет смысл использовать черные матовые цилиндры,
в которые вставляются контейнеры с водой, см. Рис. 2.
Изображение объекта на ключе должно находиться на
внешней стороне контейнера. Установка должна иметь
несколько сменных контейнеров, цилиндров и электро-
дов, поскольку был отмечен существенный фантомный
эффект при измерениях. Использование пенопласто-
вых блоков для защиты от резких температурных из-
менений находится под вопросом, в любом случае эти
блоки необходимо также менять после экспериментов.
Рекомендуется время от времени переносить всю систе-
му с места на место. Ключи после измерений являются
’активированными’, их необходимо уничтожать. Для
каждого нового измерения ключ необходимо изгото-
вить заново, этот шаг также позволяет увеличить до-
стоверность отдельных замеров. С точки зрения фан-
томного эффекта, определенным преимуществом жид-
костных измерительных систем перед твердотельными
является возможность быстрого ’обнуления системы’
путем замены рабочей жидкости и смены электродов.

Протоколы A-B-C с ненулевым параметром А не
показали особенного результата (изменения перед на-

чалом возбуждения), поэтому во всех последующих
протоколах А=0. Имеет смысл использовать прото-
колы 0-15-10, 0-20-5, 0-20-10 или 0-25-5. Этот вывод
можно переформулировать в том смысле, что светоди-
одное возбуждение является необходимым элементом
для ’запутывания’ объекта и водной системы, без него
дистантный мониторинг не работает. Как говорилось во
введении, наличие ЭМИ считается обязательным для
запутывания и в других работах по этой теме [7], [8], [9].
Необходимость модуляции оптического возбуждения
осталась открытой – в обоих случаях регистрировались
результаты >3σ. Можно предположить, что модуляция
является более инвазивной методикой дистантных из-
мерений, дающей лучшее разрешение для некоторых
объектов (например символы). Временное окно в 1000
отсчетов, по сравнению с 500 отсчетами, дает лучшую
разницу между контрольными и экспериментальными
замерами.

Роль эффекта оператора остается в этой работе
неопределенной. Поскольку данная система является
коммерчески доступной, репликации этой методики
позволят определить роль оператора. Стоит отметить,
что данный метод опирается на работы групп Соко-
ловой, Акимова, Боброва и Маслоброда (где старались
избегать вовлечения оператора в процесс измерений), и
в корне отличается от работ радионического толка, на-
пример Драун, Иеронимуса, Шкатова или пользовате-
лей TimeWaver и сходных приборов (где роль оператора
является определяющей).

С точки зрения результатов, стоит отметить два
момента. Во-первых, дистантный мониторинг даже на
уровне 3σ безусловно полезен в ситуации дефицита
информации. Достаточно перспективной является ме-
тодика, показанная на Рис. 8, которая позволяет вво-
дить цифровые интерфейсы в систему мониторинга
и работать со смысловым содержанием символьных
объектов. Если при этом не преувеличивать его зна-
чение и помнить о вероятностной природе данных, он
вполне может занять место как элемент комплекса
для работы с удаленными биологическими, географи-
ческими, физическими или информационными объек-
тами. Во-вторых, при измерениях человека отмечались
неприятные ощущения нейрологического характера –
изменения в восприятии, сознания и режима сна. Это
в основном относилось к режиму с частотной модуля-
цией оптического возбуждения и носит субъективный
характер. Какие-либо систематические исследования в
этом направлении не проводились. Здесь можно пред-
положить, что если единовременное измерение, при
соблюдении правил безопасности (например, уничто-
жение ключей после использования), не имеет негатив-
ных последствий, то многократное применение этой и
сходных методик вызывает этические вопросы, как уже
обсуждалось в [25].
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